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WYMAGANIA OGOLNE CPV —45110000-1, 45241300-1

WSTEP

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t w ramach zadania Budowa mostu na zielonym szlaku
turystycznym wokot Wigier oraz rozbiorka istniejgcego mostu na dziatkach nr
geodezyjny 40 i 41/1 w m. Czerwony Folwark w gminie Suwatki

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

Zakres robot objetych ST

Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowacC w powigzaniu z nizej
wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST 1. Roboty rozbiérkowe

ST 2 Roboty pomiarowe

ST 3 Pale stalowe

ST 4 Betonowanie pali

ST 5 Wykonanie konstrukcji stalowej mostu

ST 06 Humusowanie, plantowanie obsiew traw

Informacja o terenie budowy.

Teren budowy zlokalizowany jest na gruntach Skarbu Panstwa w zarzadzie
Wigierskiego Parku Narodowego

Organizacja robot, warunki BHP, ochrona srodowiska.

Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie
pomostu powierzy¢é uprawnionemu geodecie.
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystgpieniem do robot jest
zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzgdzaniu planu ,bioz” nalezy skorzystac z
zasad BHP podanych dla poszczegolnych robdt w rozporzgdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz
uwzgledni¢ ,informacje dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.
Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek
sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.
Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentaciji
projektowej i ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru korcowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

Dokumentacja projektowa
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Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i inne dokumenty

niezbedne do realizacji zamoéwienia

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez

Inzyniera Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione

w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte

byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub

opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast

powiadomic¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W

przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali

rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z

dokumentacjg projektowg i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w

ST bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg

odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i

elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z

okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty
nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wptynie to na
niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt

Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie

trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe

urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i

znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony

robot, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje

sie, ze jest wigczony w cene umowna.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowacC w czasie prowadzenia roboét

wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie

trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

o utrzymywac teren budowy,

o podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie
do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:

o lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych,

o Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

o zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

o mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
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przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach

biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi

przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie

odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedag

dopuszczone do uzycia. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla

otoczenia, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

a) Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz bedgcych witascicielami tych urzgdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji zaplecza budowy.

b) Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzenh w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

c) Wykonawca przed ztozeniem oferty uzgodni z zarzgdcami/wiascicielami
drdog lokalnych i terendw przylegtych do placu budowy, warunki transportu
i sktadowania materiatéw budowlanych w tym: zajecia pasa drogowego i
terenu nalezgcego do o0s6b trzecich oraz uwzgledni w cenie ofertowe;j
wszelkie zwigzane z tym koszty dotyczgce ewentualnych napraw
nawierzchni drdg, przywrécenia do stanu poprzedniego terenéw
przylegajgcych do placu budowy i wszelkich opfat za zajecie pasa
drogowego i gruntéw obcych.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os

przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on

wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw i w sposob cigglty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat

Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg

dopuszczone do wjazdu na teren budowy. Wykonawca bedzie odpowiadat za

naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami

Inzyniera.

1.7.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia



zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s0Ob zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.7.11. Ochrona i utrzymanie robét

2.5.

2.6.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét
(do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpoczg¢ roboty naprawcze nie pdzniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.
MATERIALY
Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do
innych robat, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktorym
znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem
Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robaot i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
Wariantowe stosowanie materiatéw
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet
uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiadac¢ pod wzgledem typdw iilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot,. Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowg. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci
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przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢c wymagania
dotyczgce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz
za jakosc¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robét lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inzyniera
dotyczagce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Kontrola jakosci robot

Zasady kontroli, jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggnagc¢ zatozong, jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatéw. Inzynier, po uprzedniej weryfikaciji
systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniac
zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ prébki materiatow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
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lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy

ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i ST. W takim

przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie odpowiednich norm,
aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentéw
technicznych,

b. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z NE lub Polskg Normg
przenoszgcg normy europejskie aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono NE lub Polskiej Normy
przenoszgcej normy europejskie, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong
w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST,

kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce

W sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww.

dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym

Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu

budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie

dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na

Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg

dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej

i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania,

podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz

stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i

Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnoSci:

a) date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

b) date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

c) terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robdt,

d) przebieg robodt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i

przyczyny przerw w robotach,

e) uwagii polecenia Inzyniera,

f) daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

g) zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

czesciowych i ostatecznych odbiorow robat,

h) wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

i) stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot
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podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,
]) zgodnos$c¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,
k) dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robat,
[) dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,
m) dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
n) wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je
przeprowadzat,
0) inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.
Pozostate dokumenty budowy:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét (zanikowych lub czesciowych),
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
Odbidér robot
Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci
i jakosci wykonywanych robaét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
Gotowosc¢ danej czesci roboét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty



6.3.

6.4.
6.4.1.

6.4.2.

zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera. Jakosc i ilos¢ robodt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na
podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.
Odbidr czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym roboét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
Odbior ostateczny robo6t
Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbior ostateczny robét
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.0dbioru ostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i ST.W toku odbioru
ostatecznego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo, komisja dokona
potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
protokot odbioru ostatecznego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujgce dokumenty:
a) dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
b) recepty i ustalenia technologiczne,
c) dzienniki budowy
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne
zST
e) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST
f) opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan
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f)
9)
h)
i)
)

K)

i pomiaréw zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST
g) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych,
h) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robaot,
i) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin
wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Odbior pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu
Podstawa ptatnosci
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa wymieniona w umowie zawartej w
wyniku postepowania o udzielenie zamowienia publicznego
Przepisy zwigzane
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz .U z 2013 r. , poz. 1409).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. Nr
19, poz. 177).
Ustawa z dnia 9 lipca 2003 r. o gwarancji zaptaty za roboty budowlane (Dz. U.
Nr 180, poz. 1758)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z pézniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (Dz. U. Nr 115, poz. 1229 z
pozniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 147,
poz. 1229, z pézniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.
881)
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 166,
poz. 1360).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz. U. Nr 92, poz. 880).
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. Nr 47, poz. 401).
Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169,
poz. 1650).
Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen
technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr
118,p0z.1263)

m) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 5 sierpnia 2005 w sprawie

bhp przy pracach zwigzanych z narazeniem na hatas lub drgania mechaniczne
(Dz. U. Nr 157, poz. 1318).



n) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 198, poz. 2042).

0) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (DZ. U. Nr 151, poz. 1256)

p) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

gq) Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
systemdw oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane
jednostki uczestniczgce w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania
wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011)

r) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U.Nr 198,p0z.2041)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
roboét rozbiérkowych w ramach zadania Budowa mostu na zielonym szlaku
turystycznym wokot Wigier oraz rozbiorka istniejgcego mostu na dziatkach nr
geodezyjny 40 i 41/1 w m. Czerwony Folwark w gminie Suwatki

1.2. Ogoblne wymagania.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg lub przedmiarem SST i poleceniami

Inzyniera.
2. Materiaty
Nie wystepujg
3. Sprzet.

Do wykonania rozbiorki nalezy stosowac:
a. Sprzet mechaniczny lub reczny stosowany do rozbiorki konstrukcji drewnianych
jak pity reczne, mechaniczne, siekiery, mtotki, obcegi itp.
b. Sprzet do demontazu dzwigaréw drewnianych i zatadunek na srodek
transportowy - dzwig odpowiedni do ciezaru z demontowanych dzwigaréw.
c. Sprzet do demontazu pali drewnianych (kafar wibracyjny, ptuczka)
4., Transport.
Do transportu drewna samochdéd skrzyniowy. Do transportu dzwigarow
samochdd z naczepg lub z przyczepg diuzycowa, srodki transportu winny byé
uzgodnione z Inzynierem.
5. Wykonanie robot.
Roboty rozbiorkowe elementéw mostu tymczasowego obejmuj g rozbidrke:
a. kraweznikow, dyliny gornej i dolnej, poprzecznie,
b. rozkrecenie teznikdw poprzecznych dzwigaréw drewnianych przeset i ich
przeniesienie na plac przyobiektowy,
c. demontaz za pomocg dzwigu dzwigarow przeset na srodek transportowy
lub plac,
d. rozbiorka oczepdw podpdr drewnianych, rozbidrka stezen podpor,
opierzenia przyczotkdw,
e. wyrwanie z dna rzeki pali drewnianych
Catosc¢ drewna z rozbiérki zatadowac na srodki transportowe przetransportowac
i roztadowac na wskazane miejsce przez Inzyniera lub zutylizowac jezeli taka
bedzie decyzja inwestora
Otoczenie i koryto rzeki uporzgdkowac do poziomu terenu rodzimego.
6. Kontrola jakosci robot.
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Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonania robot
rozbiorkowych oraz uporzadkowaniu terenu po rozebranym moscie.

Obmiar robdét.

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw mostu jest:
ilos¢ jednostek obmiarowych okreslono w slepym kosztorysie.

Odbidr robaot.

Odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw mostu dokonuje Inzynier, po
pisemnym zgtoszeniu wykonanych robot do odbioru przez wykonawce.
Podstawa ptatnosci.

Ptatnos¢ na podstawie cen wynikajgcych z oferty przetargowej

Przepisy zwigzane

Nie wymagane.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH ROBOTY POMIAROWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6t pomiarowych w ramach zadania Budowa mostu na zielonym szlaku
turystycznym wokot Wigier oraz rozbiorka istniejgcego mostu na dziatkach nr
geodezyjny 40 i 41/1 w m. Czerwony Folwark w gminie Suwatki
1.2. Zakres stosowania STWIORB
a. zafozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej rowniez w oparciu
0 osnowe geodezyjng,
b. wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe urzgdzen wodnych oraz innych
obiektow towarzyszgcych objetych tym zadaniem/opracowaniem,
c. przeniesienie punktéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poziomej i
wysokosciowej pozagranice robot ziemnych (jezeli wystepuijg).
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow
Do oznaczenia punktéw gtownych i wierzchotkowych nalezy stosowac prety
stalowe lub rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m, a do oznaczenia pozostatych
punktéw nalezy stosowac paliki drewniane/prety stalowe dtugosci okoto 0,30 m.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowac¢ materiaty zgodne z
instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego urzgdzen wodnych oraz punktow wysokosciowych
nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
a. teodolity, tachimetry,
b. odbiorniki GNSS 0,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
g. tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzgdzen wodnych i ich punktow wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

~ o a0



5.1.

5.2.

Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK. Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejgc¢ od
Zamawiajgcego dane zawierajgce wspotrzedne punktow gtéwnych. W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowe;j
realizacji robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Odtworzenie znakéw
geodezyjnych nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z osrodkami geodezyjnymi.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych i reperéw roboczych. Kwestia
btedow wynikajgcych z nieprawidtowych danych uzyskanych od Zamawiajgcego
powinna byc¢ regulowana odpowiednimi zapisami umowy na wykonanie inwestycji.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Wszystkie roboty, ktére
bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora nadzoru. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtowne i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy. Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca
zgtosi te prace do wtasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczace osnowy geodezyjnej oraz
granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni z wiasciwym
Geodetg Powiatowym sposdb odtworzenia, po zakonczeniu inwestycji,
zniszczonej bgdz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajgce ochronie prawnej,
zlokalizowanej w obszarze prowadzonych robét. W oparciu o materiaty
przekazane przez Zamawiajgcego oraz pobrane z PODGIK Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbétowego
wytyczenia robot.
Wyznaczenie punktéw urzgdzen wodnych, punktéw wysokosciowych i konturow
nasypow i wykopow
Punkty wierzchotkowe urzgdzen wodnych i inne punkty gtbwne powinny byc¢
zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu palikow stalowych. Punkty osiowe
urzgdzen wodnych powinny by¢ wyznaczone w terenie przy pomocy mocnych
pali lub rur. Tyczenie obiektu wymaga: wytyczenia osi podtuznej obiektu, osi
przeszkody, osi podpor, punktéw przeciecia osi podpor z osig podtuzng obiektu,



obrysu charakterystycznych elementéw obiektu. Wykonawca powinien zatozy¢
robocze punkty wysokosciowe (repery robocze). Repery robocze nalezy zatozy¢
poza granicami robot zwigzanych z wykonywaniem urzgdzen wodnych. Jako
repery robocze mozna wykorzystac¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach. W przypadku braku takich punktow repery robocze nalezy zatozy¢
przy uzyciu stupkéw betonowych osadzonych w gruncie/skale w sposéb
wykluczajgcy osiadanie i sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Roboty zwigzane z wyznaczeniem konturow nasypOw polegajg ha oznaczeniu
krawedzi podstawy nasypu z pomocg widocznych palikow, skarpownikow lub

wiech w odstepach nie wiekszych niz co 50 m.

5.3. Przeniesienie osnowy geodezyjnej
Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem
wysokosciowym moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac
jednostki geodezyjne. Projekt osnowy nalezy uzgodni¢ z Osrodkiem Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane z przeniesieniem osnowy geodezyjne;j
wraz z odtworzeniem wysokosciowym nalezy prowadzi¢ pod nadzorem i w
uzgodnieniu z ODGIK, a termin wykonania prac uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru i
Osrodkiem DGiK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad
okreslonych w obowigzujgcych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robét jest: (hektar) lub m 2 (metr kwadratowy) — przy
robotach powierzchniowych

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr rob6t w terenie nastepuje na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada
Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej za wyznaczenie punktéw wierzchotkowych i osiowych

urzgdzen wodnych i punktéw wysokosciowych wraz z wszelkimi obiektami ujetych

w tym zadaniu obejmuje:

a. zatozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej, wyznaczenie punktow
gtéwnych osi urzadzen wodnych i punktow wysokosciowych, uzupetnienie osi
urzgdzen wodnych dodatkowymi punktami,

b. inwentaryzacje robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

c. koszty osrodkéw geodezyjnych, wynikajgce z obowigzujgcych przepiséw,

d. przeniesienie punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej poza granice robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983
Ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r (Dz. U. z
2019 r. poz. 725)

g. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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S-03
ST-3 PALE STALOWE CPV -45241300-1
1.Wstep
1.1. Przedmiotem niniejszej] STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6t palowych w ramach zadania Budowa mostu na zielonym szlaku
turystycznym wokot Wigier oraz rozbidrka istniejgcego mostu na dziatkach nr
geodezyjny 40 i 41/1 w m. Czerwony Folwark w gminie Suwatki
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot
zwigzanych z wbiciem pali z rur stalowych bez szwu pod pomost i obejmuija:
a. warsztatowe wykonanie stalowych pali rurowych bez szwu sr. 219.1x6.3 mm
b. wbicie pali z rur stalowych bez szwu 0 $r 219.1x 6.3 mm o dt. od 7.0 m do 12.0
m
c. montaz przedtuzen pali, wspornikow i zeberek przez spawanie stanowigcych
oparcie kleszczy,
1.4. Organizacja roboét, warunki BHP, ochrona srodowiska.
Roboty prowadzi¢ w zakresie objetym opracowaniem na dziatce nr 200. Catosc¢
robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie pali powierzyé
uprawnionemu geodecie.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos$¢ z Dokumentacijg Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu
(Inzyniera).
Ogdblne wymagania dotyczgce robot podano w ST 0 "Wymagania ogdéine".
2. Materiaty
Materiatami stosowanymi do wykonania robét wedtug zasad niniejszej ST sg rury
stalowe bez szwu, przewodowe. Stal powinna spetia¢ wymagania wtasciwych
norm i wytycznych zawartych w projekcie
3. Sprzet
Wykonawca przystepujgcy do wbijania pali powinien mie¢ do dyspozyciji
nastepujacy sprzet:
a. kafar lub mtot wibracyjny o masie dostosowanej do masy pala lub inne
urzgdzenie do wbijania,
b. pontony umozliwiajgce ustawienie na wodzie urzgdzenia do wbijania pali.
c. zuraw samochodowy — do podnoszenia pali,
d. spawarki elektryczne
4. Transport
Transport pali powinien odbywac¢ sie po przygotowanych i wyznaczonych drogach
dojazdowych, w razie potrzeby ze specjalnymi znakami ostrzegawczymii
informacyjnymi. Pojazdy stuzgce do transportu powinny spetia¢ warunki
techniczne wymagane w ruchu drogowym.
Transport powinien zapewniac:
a. stabilnosé pozycji zatadowanych materiatow,
b. zabezpieczenie pali przed ich uszkodzeniem,
c. kontrole zatadunku i wytadunku.
Pale nalezy uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej.
5. Wykonanie robot



5.1. Ogdllne warunki wykonania rob6t podano w ST 0. "Wymagania ogélne".

5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1. Przed przystgpieniem do wbijania pali, nalezy wykona¢ pomosty robocze lub
zamowic jednostki ptywajgce dla kafara. Po wykonaniu robot pomosty nalezy
rozebrac.

5.2.2. Roboty przygotowawcze.

Pale na placu budowy nalezy uktada¢ w stosach z przektadaniem ich warstw
drewnianymi dylami, ktorych gérne ptaszczyzny powinny by¢é w jednym poziomie.
W pionie dyle powinny by¢ jedne pod drugimi. Rozmieszczenie stoséw pali
powinno zapewnia¢ do nich swobodny dostep.

Przed przystgpieniem do robét palowych nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ pali z
Dokumentacjg Projektowg oraz ich stan. Pale uszkodzone nalezy usungc¢ z placu
budowy.

5.2.3. Zasady whbijania pali z rur stalowych.

Pali nie nalezy rzuca¢, gwattownie podnosic¢ i wlec po ziemi.

Przed rozpoczeciem wbijania nalezy zapewni¢ wspotosiowos¢ pala i miota.

W przypadku uszkodzenia pala nalezy odcig¢ uszkodzony odcinek. Przy
powtarzaniu sie uszkodzen gtowic nalezy zmieni¢ parametry miota.

Whijanie pali nalezy przerwac¢, gdy uzyskuje sie wymagane wpedy.

Dobér masy mtota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielkosci uzyskiwanych wpedow i
od masy pali. Nie nalezy dgzy¢ do wbijania pali do rzednej projektowanej mimo
matego wpedu.

Wped pali nalezy mierzy¢ z dokfadnoscig do 1 mm. W przypadku miotow
wolnospadowych i parowo-powietrznych pojedynczego dziatania oblicza sie
wped sredni z 10 uderzen miota. Przy stosowaniu mtotéw uderzajgcych z duzymi
czestotliwosciami (mtoty udarowe) mierzy sie wped uzyskany w ciggu 1 min.
dziatania miota i oblicza sie sredni wped. Wyniki pomiaréw wpedu sg wiasciwe
jedynie wtedy, gdy glowica pala jest nieuszkodzona. W czasie robot palowych
nalezy prowadzi¢  Dziennik wbijania pali.

6. Kontrola jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 0. "Wymagania ogoine”.

6.1. Elementy stalowe
Przed przystgpieniem do wbijania nalezy sprawdzic¢:

a. wymiary i jako$¢ pali przygotowanych do wbicia
b. geodezyjne wytyczenie pali.

7. Odbi6 robot
Ogolne zasady odbioru podano w ST 0. "Wymagania ogoine".

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg

Techniczng i pisemnymi decyzjami Kierownika Projektu (Inzyniera).

Podstawg dokonania oceny ilosci i jakosci robét sg nastepujgce dane i

dokumenty:

a. Dokumentacja Projektowa z ewentualnie naniesionymi na niej zmianami
dokonywanymi w trakcie budowy,

b. Dziennik Budowy,

8. Podstawa ptatnosci
Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST 0 "Wymagania ogolne".
Cena wykonania robot obejmuije:

a. prace przygotowawcze i pomiarowe,
b. wykonanie pomostow roboczych ptywajgcych lub z jednostek ptywajgcych,
c. transport pali,
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montaz, demontaz i przemieszczanie urzgdzenia do wbijania pali w obrebie
budowy,

przygotowanie i rozbiérka pomostow roboczych,

przygotowanie pali do whbicia,

wbicie pali do wlasciwej gtebokosci z zapewnieniem szczelnosci potgczen,
przyciecie pali — gdy jest to konieczne,

montaz przez spawanie przedtuzen, stezenia i wspornikéw pod kleszcze,
przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiarow wymaganych
w specyfikacji.



ST-04 Betonowanie pali CPV —45241300-1

1.
1.1

1.2.

1.3.

2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

WSTEP

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wypetnieniem pali zaprawg betonowg w ramach
zadania Budowa mostu na zielonym szlaku turystycznym wokoét Wigier oraz
rozbidrka istniejgcego mostu na dziatkach nr geodezyjny 40 i 41/1 w m.
Czerwony Folwark w gminie Suwafki

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem wypetnienia pali betonem klasy C20/25 w tym:
a. transport betonu na budowe- do miejsca wbudowania.

b. wypetnienie pali betonem na budowie za pomocg pompy z Zurawiem —

beton towarowy kl. C20/25 z atestem wytwaorni,

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST 0 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Wytrzymatosc¢ betonu

Beton powinien mie¢ wytrzymatos¢ okreslong klasg zgodng z dokumentacijg
projektowq. Zaleca sie korzystanie z betonu zakupionego w wytwérni i
dowiezionego na plac budowy w stanie gotowym

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 0 ,Wymagania ogolne”, pkt
3.

Transport mieszanki betonowej

Do transportu mieszanek betonowych nalezy stosowac¢ mieszalniki
samochodowe (tzw. ,gruszki”). Zabrania sie stosowanie mieszarek
wolnospadowych. llo$¢ ,gruszek” nalezy dobra¢ tak, aby zapewni¢ wymagang
szybko$¢ betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia
betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu. Niedozwolone
jest  stosowanie samochodow skrzyniowych ani wywrotek.

Podawanie mieszanki

Do podawania mieszanek nalezy stosowac pojemniki o konstrukciji
umozliwiajgcej tatwe ich opréznianie lub pompy przystosowane do podawania
mieszanek plastycznych.

Zageszczanie



4.2.

5.2.
5.2.1

5.2.2.

5.3.

53.1

Do zageszczania mieszanki betonowej stosowac wibratory wgtebne.
TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 0 ,Wymagania ogolne”,
pkt 4.

Ogodlne zasady transportu masy betonowej

Mase betonowg nalezy transportowa¢ srodkami nie powodujgcymi segregacii
ani zmian w sktadzie masy w stosunku do stanu poczatkowego. Mase
betonowg mozna transportowac mieszalnikami samochodowymi (,gruszkami”).
llos¢ ,gruszek” nalezy dobrac tak, aby zapewni¢ wymagang szybkosc¢
betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu
oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu. Niedozwolone jest
stosowanie samochodow skrzyniowych ani wywrotek.

Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewniac¢ dostarczenie do
miejsca uktadania masy betonowej o takiej konsystenciji, jaka zostata
ustalona dla danego sposobu zageszczania i rodzaju konstrukcji. Czas
transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

a) 90 minut przy temperaturze otoczenia nie wyzszej niz + 15°C,
b) 70 minut przy temperaturze otoczenia + 20°C,
C) 30 minut przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz + 30°C.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST 0,Wymagania ogolne”, pkt 5.
Zalecenia ogélne

. Zgodnos¢ wykonywania robét z dokumentacijg

Sposob wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg, ST
oraz dokumentacjg technologiczna.

Zakres robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuija:
a) roboty przygotowawcze,
b) wytworzenie mieszanki betonowej,
C) podawanie, ukfadanie i zageszczanie
d) roboty wykonczeniowe- oczyszczenie pali z betonu.

Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robét betoniarskich, powinna by¢ stwierdzona przez
Inzyniera prawidtowos¢ wykonania wszystkich robét poprzedzajgcych
betonowanie, a w szczegdlnosci:

a) zgodnos¢ rzednych pali z dokumentacja projektowa,

b) gotowos¢ sprzetu i urzgdzen do prowadzenia betonowania,

. Deskowania



5.4.

5.5.
5.5.1.

5.5.2.

5.5.3.

5.5.4.

5.5.5.

5.6.

5.7.

5.8.

Nie dotyczy

Wytworzenie mieszanki betonowe]

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno sie odbywac wytgcznie w
wyspecjalizowanym zaktadzie produkcji betonu, ktéry moze zapewnié
spetnienie zgdanych w ST wymagan.

Podawanie, uktadanie i zageszczanie mieszanki betonowej

Roboty przed przystgpieniem do uktadania mieszanki betonowej

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc¢
wykonania wszystkich robot poprzedzajgcych betonowanie, zgodnie z pkt.5.3.
Ukfadanie mieszanki betonowej

Przy stosowaniu pomp do uktadania mieszanki betonowej wymaga sie
sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki betonowej przy wylocie.
Zageszczanie mieszanki betonowej

Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy stosowac wibratory wgtebne o
czestotliwosci min. 6000 drgan na minute, z butawami o srednicy nie wiekszej
niz 0,65

Przerwy w betonowaniu

Nie dotyczy

Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu.
Przy temperaturze powyzej +5°C

Pielegnacja betonu.

Nie dotyczy.

Rozbidrka deskowan i rusztowan

Nie dotyczy.

Wykanczanie powierzchni betonu

Zatarcie i wyréwnanie betonu na powierzchni pala.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 0 ,Wymagania ogolne”,
Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien dokona¢ badania
sktadnikéw mieszanki betonowej

Wg $wiadectwa jakosci wytwaorni.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST 0 ,Wymagania ogoélne”, pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wbudowanego betonu
ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot



Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 0 ,Wymagania ogolne” pkt 8 .
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena ryczattowa za wykonanie catosci robot betoniarskich objetych
dokumentacjg projektowa.



ST 05

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

KONSTRUKCJE STALOWE USTROJU NIOSACEGO ZE STALI ST3S

1. WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
konstrukcji stalowych w ramach zadania Budowa mostu na zielonym szlaku
turystycznym wokot Wigier oraz rozbidrka istniejgcego mostu na dziatkach nr
geodezyjny 40 i 41/1 w m. Czerwony Folwark w gminie Suwatki
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWIORB
Zakres robo6t obejmuje:
a. wykonanie i montaz konstrukcji stalowej mostu,
b. Wykonanie pokfadu mostu z tworzywa sztucznego
c. Wykonanie balustrad mostowych z drewna debowego
d. prace niwelacyjne i umocnienie skarp brzegowych w obrebie mostu.
2. MATERIALY
Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacii
Projektowej.
Materiaty stosowane przy wykonywaniu mostu:
a. konstrukcja stalowa.
b. elementy stalowe zgodnie z dokumentacja,
c. bale z drewna debowego
d. elementy z tworzywa sztucznego
e. kamien,
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory
zapewnia prawidtowe wykonanie robot zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
transportowanego materiatu, jego objetosci oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem
wymogow bezpieczenstwa, zarobwno w obrebie pasa robot, jak i poza nim.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Dokumentacjg

Projektowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i

wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw roboét zgodnie z wymiarami i

rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie

przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez

Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie

Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie

wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia

Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Konstrukcje mostu stanowia:

1) konstrukcja stalowa ocynkowana sktadajgca sie z:

a. dwoch dzwigarow stalowych IPN300 mm o dtugosci
600+600+750+600+600=3150 cm kazdy, zespolonych za pomocg blach
8x150x160 mm i Srub M20x50 mm wg DIN933-8.8. Dzwigary z
przyspawanymi zeberkami stupkow i kgtownikami 6x60x90 dt.100 mm
mocujgcymi stezenia oraz z przyspawanymi blachami 8x150x160 mm.
Dzwigary ocynkowane. Grubos$¢ powtoki 60 pm.

b. 23 szt. stezen stalowych z ceownikéw IPN100 mm dtugosci po 200 cm. Do
stezenh przyspawane kgtowniki 5x40x60 mm, do ktorych bedg zamocowane
belki z tworzywa sztucznego o przekroju 8x16 cm za pomocg wkretow do
drewna 8x80 mm z tbem szes$ciokgtnym. Stezenia zamocowane za pomocg
Srub M12x40 mm wg DIN933-8.8 do katownikow 6x60x90 dtugosci 100 mm
przyspawanych do dzwigaréw IPN300. Stezenia ocynkowane. Grubosc¢
powtoki 60 pm.

c. stezenh z rur stalowych o srednicy 82.5/4 mm pali podp6r jarzmowych nr:
5,6,718 oraz 9,10,11i 12 przez spawanie. Laczna dtugosé/waga stezen
pali z rur 82.5/4 mm wynosi 69.3 m x 7.75 kg/m = 537 kg. Stezenia
ocynkowane. Grubos$¢ powtoki 60 um.

2) belki podiuzne poktadu z tworzywa sztucznego 4 szt. o wym.8x16x3150 cm
zamocowane do kgtownikéw 5x40x60 mm za pomocg ocynkowanych wkretéw
do drewna z tbem szesSciokatnym 8x80 mm z podktadka. Wkrety srodkowe
belek nalezy dokreci¢. Wkretow skrajnych nie nalezy dokrecac¢ w celu
uzyskania mozliwo$ci przesuwu belek wynikajaca z ich rozszerzalnosci liniowe;j.
Pomiedzy belkami na ztgczach zachowac szczeliny dylatacyjne po 2 cm.

3) porecze z drewna debowego z wypetnieniem krzyzulcowym w tym:

a. stupkow o wym.12x12x134 cm zamocowanych do zeberek dzwigarow za
pomocg $rub M14x 160 wg DIN931.

b. pochwytow o wym. 10x12x3690 cm - 2 szt



4)

5)

6)

7

8)

9)

C. przeciggdéw o wymiarach 8x8x~113 cm - 60 szt.

d. krzyzulcéw poreczy o wymiarach 6x8x~141 cm - 120 szt.

Dtugosci przeciagdéw i krzyzulcéw sprawdzi¢ na budowie po zamontowaniu
stupkéw i pochwytow poreczy. Drewno debowe nalezy zabezpieczy¢ przez
trzykrotne malowanie impregnatem na bazie wosku w kolorze brgzowym.
nawierzchnia poktadu mostu z desek ryflowanych pomostowych z tworzywa
sztucznego o wym. 4.8x16.5x250 cm na belkach poktadu za pomocg wkretow
do drewna 8x100mm z tbem stozkowym na bit T40, stal A2

ptyty betonowe przyczotkowe oparte opale nr 1, 2,151 16. Piyty z betonu

klasy C20/25 o wymiarach 15x60x250 cm zbrojone podwojng siatkg z pretéw o
Srednicy 8 mm o rozstawie oczek 10x10 cm. Narozniki gérne ptyt przycig¢ do
pochylenia skarp. Ptyty posadowi¢ na zageszczonym podtozu na podsypce
cem.- piask. 1:4 gr.10 cm

podesty na podejsciach do mostu o nawierzchni z desek ryflowanych z
tworzywa sztucznego o wym. 4.8x16.5x200-250 cm dtugosci 175 cm,
mocowanych do legarow o wym. 10x10x175 cm za pomocg wkretow do drewna
8x100mm z tbem stozkowym na bit T40, stal A2.

legary podestow 10x10x175 cm po 4 szt. w kazdym podescie z tworzywa
sztucznego, posadowione na wyprofilowanym podtozu z kruszywa C50/30.
blachy - przykrycie dylatacji z blachy ryflowanej stalowej grubosci
3x150x2500mm ocynkowanej. Grubos¢ powtoki 60 um. Dodatkowo
pomalowane proszkowo na kolor brgzowy w kolorze desek pomostowych.
Blachy zamocowac do belek poktadu za pomocg wkretow do drewna 10x150
mm z tbem stozkowym na bit T40, po 4szt. Patrz rys. nr 6.

uzupetnienie nasypow skarp na dojsciach do mostu z kruszywa
przekruszonego C50/30 zachowujgc pobocza szerokosci 50 umozliwiajgcych
ustawienie stupkdéw poreczy na fundamentach 20x20x40 cm na dtugosci
podestow wejsciowych. Nasypy tgcznie z poboczami szerokosci 3.0 m,
wykonac na dojsciach do mostu z obu stron na dtugosci do osiggniecia spadku
podtuznego 6%.

10) umocnienie stozkéw mostu kamieniem brukowcem 14/16 cm tgcznie z

poboczami wzdtuz podestéw na podsypce cementowo piaskowej 1:4 grubosci
10 cm z wypetnieniem spoin zaprawg M15. U podnéza skarp fawa oporowa z
gtazoéw 25/30 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:3 grubosci 15 cm.
Pochylenie skarp stozkow z brukowca od strony wody 1:1.2. Skarpy wzdtuz
dojs¢ do mostu z humusu grubosci 10 cm obsianego trawg o pochyleniu 1:1.5.

11) ustawienie dwoch stupkow U-2 blokujgcych wjazd na dojsciach do mostu na

wysokosci zakonczenia poreczy. Stupki wykonaé z rur stalowych o srednicy
114/4 mm. Stupki ocynkowane. Grubos¢ powtoki 60 um. Nastepnie stupki



pomalowacé w pasy biato - zielone. Dtugos¢ stupkéw 1.5 m, w tym 0.5 m pod
poziomem nawierzchni, ustawione w fundamencie betonowym 25x25x50 cm.
Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢. Decyzje
Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robo6t, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru, pod grozbg
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét poniesie
Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Polega na sprawdzeniu prawidtowosci zabezpieczen impregnacyjnych, kontroli
jakosci zastosowanych materiatow i preparatéw. Badania prawidtowosci ksztattu i
wymiaréw gtéwnych konstrukcji, prawidtowo$¢ oparcia konstrukcji na podporach i
rozstawu elementow sktadowych, badania prawidtowosci wykonania ztgczy miedzy
poszczegolnymi elementami konstrukciji.
6.1. Kontrola nasypow
Przy wykonaniu i odbiorze robét ziemnych nalezy przeprowadzi¢ nast. badania:
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng
sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypéw
sprawdzenie zageszczenia gruntow
odchytki od ustalen projektu nie powinny by¢ wigksze niz:
0,002 - dla spadkéw terenu
+ 2% - dla wskaznika zageszczenia gruntow
4cm - dla rzednych
6.2. Kontrola elementéw stalowych.
Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem wymiardw i
prostolinijnosci uzywanych elementéw. Bez uprzedniego prostowania moga by¢
uzyte wyroby, w ktorych odchytki wymiardw i ksztattéw nie przekraczajg
dopuszczalnych odchytek.
a. Ciecie elementow i obrabianie brzegow.
Nalezy zastosowac ciecie gazowe (tlenowe) potautomatyczne. Wyciecie blach
i profiléw stalowych, w ktorych linie ciecia odrzuconego materiatu tworzg kat
ostry nalezy wyokragli¢ promieniem nie mniejszym niz 8 mm. Brzegi i
powierzchnie elementow powinny by¢ przygotowane do spawania .
Powierzchnie brzegow powinny by¢ na tyle gtadkie, aby parametry
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6.3

6.4

6.5.

charakteryzujgce powierzchnie ciecia wg PN-EN 1SO 9013:2017-04 nie byty
wieksze niz dla klasy 2-2-2-2 a przy gtebokim przetopie materiatu rodzimego
nie wieksze niz dla klasy 3-3-3-3.

. Spawanie.

Spawanie elementdéw konstrukcji nalezy wykonaé przez uprawnionych
spawaczy. Powierzchnie tgczonych elementdw na szerokosci nie mniejszej niz
15 mm od rowka spoiny nalezy oczyscic¢ ze zgorzeliny, rdzy i innych
zanieczyszczen. Spoiny lub ich czesci ocenione w wyniku ogledzin
zewnetrznych, jako nieodpowiadajgce podanym wymaganiom nalezy usung¢
W sposob nie powodujgcy uszkodzen konstrukciji.

Usuwanie odksztatcen konstrukcji po spawaniu.

Kazdy element po wykonaniu spawania podlega kontroli pod wzgledem

zgodnosci ksztattu geometrycznego z projektem. Wszelkie odchyitki wieksze od

dopuszczalnych powinny by¢ usuniete. Operacja usuwania odksztatcen

spawalniczych powinna odbywac¢ sie w obecnosci Inspektora nadzoru z

przestrzeganiem zalecen odpowiednich norm. Wystgpienie peknie¢ lub innych

uszkodzen w trakcie usuwania lub usuniecie odksztatcen spawalniczych

powoduje dyskwalifikacje danego elementu.

Potgczenia Srubowe

Sruby powinny mie¢ takg diugo$¢ aby przechodzity przez elementy tgczone i

nakretke z podktadkami, lecz nie wystawaty wiecej niz 10 mm i nie mniej niz jak

dwa zwoje gwintu. Wszystkie otwory na sruby powinny by¢ wiercone.

Kontrola elementow drewnianych i elementéw z tworzywa sztucznego

Elementy konstrukcji drewnianych powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem

budowlanym.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementéw konstrukcji drewnianych w

odniesieniu do projektowanej dlugosci i wysokosci elementu :

+ 0, mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,

+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,

+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,

+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,

+ 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,

+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,

+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,

+ 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie jakosci wykonanych robot i

zgodnosci z dokumentacjg techniczng. Pomiary w czasie odbioru powinny byc¢

przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci Inspektora Nadzoru.

OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot jest:



1 m (metr) — wykonania konstrukcji dzwigarow, belek i balustrad

1 m 2 (metr kwadratowy) — dla poktadu pomostu,

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z
wymaganiami. Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie
dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét. W przypadku stwierdzenia wad
Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robét poprawkowych lub poleca
rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad okreslonych
w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznac¢ wade za nie majgca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen
od ceny kontraktowe]j za obnizong jakosc. Roboty poprawkowe lub rozebranie i
wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca wykona na wiasny koszt w
terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosc nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a. zakup i sprowadzenie materiatow.
b. budowa obiektu mostowego zgodnie z pozycjami przedmiarowymi

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim



S-06

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH HUMUSOWANIE, PLANTOWANIE, OBSIEW SKARP

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z humusowaniem, plantowaniem, obsiewem skarp w ramach
zadania Budowa mostu na zielonym szlaku turystycznym wokoét Wigier oraz
rozbidrka istniejgcego mostu na dziatkach nr geodezyjny 40 i 41/1 w m.
Czerwony Folwark w gminie Suwafki

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robd6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWIORB

a. umocnienie skarp, dna i nasypow,

b. humusowanie,

c. plantowanie i obsiew.

1.4. Okreslenia podstawowe

a. Row - otwarty wykop, ktory zbiera wode.

b. Humus — ziemia urodzajna stanowigca podtoze pod obsiew.

c. Humusowanie — pokrywanie skarp obiektow ziemnych warstwg ziemi
urodzajnej w celu zapewnienia dobrych warunkéw wzejscia nasion i wzrostu
traw.

d. Obsiew — rownomierne rozmieszczenie w odpowiedniej ilosci nasion traw na
zahumusowanych powierzchniach.

e. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna oraz nasypow sg:

a. humus,

b. ziemia urodzajna

C. nasiona traw oraz roslin motylkowatych — zaleca sie wykorzystanie mieszanek

o drobnym, gestym ukorzenieniu
d. mech, szpilki, paliki i pale.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry
zapewnia prawidtowe wykonanie robot. Wykonawca przystepujgcy do wykonania
umochnienia techniczno-biologicznego powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
a. réwniarek,
b. ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,



ubijakéw o recznym prowadzeniu,
wibratorow samobieznych,
ptyt ubijajgcych,
ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,
cysterny z wodg pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania
(miejsc niedostepnych).
4. TRANSPORT
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzystac z
dowolnych srodkow transportowych. W warunkach zabezpieczajgcych przed
obsypaniem sie ziemi roslinnej i okryciem korzonkow trawy oraz przed ich
uszkodzeniem. Nasiona nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
Teren przeznaczony pod humusowanie nalezy wyréwnac i oczyscic¢ z kamieni,
kawatkéw betonu, drewna. Powierzchnie do humusowania powinny by¢ wytyczone
w spos6b umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Podtoze powinno by¢ zageszczone zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Grubosc¢
warstwy humusu musi by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. Dla lepszego
potgczenia warstwy humusu z powierzchnig skarpy, nalezy nacigé w niej poziomo
lub pod katem 30-45 stopni niewielkie rowki (bruzdki) w odstepach co 0,5-1,0 m i
gtebokosci 15-20 cm. Warstwe ziemi roslinnej nalezy odpowiednio zagesci¢ przez
ubicie reczne lub mechaniczne i przedtuzy¢ poza gérng krawedz skarpy oraz poza
dolng krawedz podndza skarpy na szerokos$¢ 15-25 cm. Wysiew prowadzi¢
zgodnie z zaleceniami producenta wybranej mieszanki traw.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét oraz na
sprawdzeniu daty waznosci Swiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw. Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nieporosnietych miejsc nie
powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar
pojedynczych niezatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m 2 . Na
zaros$nietej powierzchni nie mogg wystepowacé wyztobienia erozyjne ani lokalne
Zsuwy.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robo6t sa:
a. 1 m 2 (metr kwadratowy) — powierzchni skarp oraz nasypow.
b. 1 m 3 (metr szescienny) — wyrébwnania obszaru wokot projektowanego obiektu,
oczyszczenia terenu po budowie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z
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wymaganiami. Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie
dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot. W przypadku stwierdzenia wad
Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania rob6t poprawkowych lub poleca
rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad okreslonych
w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za niemajacg
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkosS¢ potrgcen
od ceny kontraktowej za obnizong jako$¢. Roboty poprawkowe lub rozebranie i
wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca wykona na wiasny koszt w
terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosc nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a. roboty pomiarowe i przygotowawcze,
b. dostarczenie i wbudowanie materiatow,
c. uporzadkowanie terenu,
d. przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-B-12074:1998 Urzgdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze
[2] PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
[3] PN-EN ISO 4167:2007 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do
maszyn rolniczych
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.



